
 

HiPowerVSES.ir 01 

HiPowerVSES 

 کنترل هوشمند موتور

 مطمئن برای حرکت 

 درایو کنترل دور | انعطاف در فرمان، دقت در فرایند

 کنترل موتور  •  اتوماسیون حرکت  •  پایش و حفاظت 

 بنیان ویرا صنعت الکترونیک سورین شرکت دانش



 

HiPowerVSES.ir 02 

HiPowerVSES      |MAIN CAPABILITIES 

 های اصلی،قابلیت 

 در یک نگاه     
 ورودی آنالوگ  2ورودی دیجیتال  |    ۵

PLC ای پلهداخلی ده 

Motor Control 

IM Sensorless Vector: Speed / Torque 

PMSM Vector Control  باFOC   وPLL 

FCC  وV/F  اینقطهسفارشی چهار 

Advanced AutoTuning  وInertia Tuning 

I/O    &Communication 

 MultiFunctionورودی دیجیتال  ۵

 آمپر میلی  ۲۰تا    ۰ولت و  ۱۰تا   ۰ورودی 

 رله   ۱خروجی ترانزیستوری +  ۱

RS485 / Modbus RTU  و کیپد با ولوم 

Automation 

Advanced Internal PLC  پله   ۱۰با 

PLC Suspend  و مرجع موقت 

MultiStep  انتخاب سرعت  ۸با 

MultiAccelDecel  جفت زمان ۸با 

Process    &Motion 

PID   باSleep / Wake-up   وAnti-Windup 

SpeedSearch  برای موتور در حال چرخش 

DC Brake و توقف رمپی / آزاد 

Jog  وUp/Down Frequency 

Protection 

Overcurrent و اتصال کوتاه خروجی 

Overload  وOvertemperature 

Overvoltage / Undervoltage 

Output Phase Loss  وStall Prevention 

Monitoring    &Care 

 پایش جریان، فرکانس، ولتاژ و دما

 های حرکت ثبت ساعات کار و شمارنده

Event History  و نمایه بار / دما 

Fan Control   و مدیریتSwitching 
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HiPowerVSES      |DIMENSIONS   &MOUNTING 

 ابعاد درایو و فواصل نصب 

 دو سایز بدنه برای انتخاب متناسب با توان مورد نیاز 

H 

W 

D 

 نمای شماتیک نقاط نصب 

A 

B 

 متر هستند. ها بر حسب میلیتمامی اندازه 

 نماد  مشخصه  کیلووات  2٫2تا  0٫۷ کیلووات  ۵٫۵تا  3٫۷

 W عرض بدنه  ۸۵ ۱۰۰

 H ارتفاع کلی  ۱۷۰ ۱۹۵

 D عمق  ۱۳۰ ۱۵۰

 A فاصله افقی مراکز نصب  ۶۷٫۵ ۸۵

 B فاصله عمودی مراکز نصب  ۱۵۷ ۱۸۵
 

W ،عرض :H ،ارتفاع :D  عمق؛ :A   وB اند. ها بدون مقیاس: فاصله مراکز نصب. ترسیم 
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HiPowerVSES      |TEXTILE  •WINDING 

IM Sensorless Vector 

Speed  &Torque 

کنترل برداری پیشرفته موتور القایی، با دو مد مستقل  
 سرعت و گشتاور. 

اند. ساختار برداری درایو،  کن دو نیاز متفاوت در خطوط نساجی، کنترل سرعت غلتک و مدیریت گشتاور جمع 
مین سرعت موتور، فرمان مناسب را بدون انکودر  کند و با تخهای شار و گشتاور را جداگانه کنترل می مؤلفه 

 سازد.سرعت می 

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 Speed Mode کند.کردن مرجع را تعیین میحلقه سرعت، گشتاور مورد نیاز برای دنبال 

 Torque Mode کن. فرمان مستقیم گشتاور همراه با محدودسازی سرعت؛ کاربرد در محور جمع

 MRAS Observer تخمین شار و سرعت با مدل موتور و اصلاح تطبیقی خطای تخمین. 

 Adaptive Fuzzy PI گر و حلقه سرعت با وضعیت کار و لختی بار. های مشاهدهتطبیق بهره

 Current / Flux Control مدیریت محدودیت جریان و ولتاژ و کاهش شار در ناحیه محدودیت ولتاژ. 
 

 گیری یا تخمین قطر رول و منطق هماهنگ ماشین نیز وابسته است. کن نساجی، کنترل کشش کامل به اندازه در جمع
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HiPowerVSES      |PERMANENT MAGNET  •MOTOR CONTROL 

PMSM         

Vector Control 

ساختار کنترلی مستقل برای موتورهای سنکرون آهنربای  
 دائم. 

PMSM Vector Control   با کنترل جریان در محورهای شار و گشتاور، مسیر مستقلی برای موتور آهنربای
اندازی، کنترل حرکت را با ویژگی  کند. این ساختار، با تخمین موقعیت روتور و مدیریت راه دائم فراهم می 

 سازد.موتور سنکرون آهنربای دائم هماهنگ می 

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 PWM . Field Oriented Control، همراه با تولید برداری  qو  dهای مجزای جریان در محورهای حلقه

 PLL Estimator تخمین زاویه و سرعت روتور از اطلاعات الکتریکی موتور. 

 Rotor Alignment اندازی. شده در مسیر راهراستاسازی اولیه روتور و شروع کنترل هم

 Bumpless Transition گر. اندازی به کنترل مبتنی بر تخمینترازسازی زاویه در گذار از راههم

 Startup Damping اندازی با میرایی مجازی و هموارسازی فرمان. کاهش نوسان مسیر راه
 

 شوند. اندازی و شرایط بار در انتخاب نهایی تطبیق داده می سازگار است؛ نوع موتور، روش راه   PMSMاین قابلیت برای 
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HiPowerVSES      |HVAC  •AIR HANDLING 

FCC        

V/F Control 

های  انتخاب ساختار کنترل برای فن، پمپ و ماشین 
 عمومی. 

FCC  یاFlux Current Control  شار موتور القایی را با استفاده از جریان و ولتاژ برآورد کرده و در حلقه ،
سازد؛ از رفتار خطی تا  امکان تعریف منحنی متناسب با بار را فراهم می V/Fکند. در کنار آن، کنترل اصلاح می

 دوم فن و پمپ.مشخصه درجه 

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 FCC برآورد شار و اصلاح خروجی برای هماهنگی بهتر تحریک موتور با بار. 

 Slip Compensation جبران لغزش بر مبنای مشخصات موتور و جریان بار در مسیر سازگار.

 Linear / Quadratic V/F دوم برای بارهای متغیر مناسب. منحنی خطی برای کاربرد عمومی و درجه

 User V/F دهی مشخصه موتور. ولتاژ برای شکل–تعریف چهار نقطه مستقل فرکانس

 Torque Boost / AVR جبران افت ولتاژ در سرعت پایین و تنظیم خودکار ولتاژ در مد سازگار. 
 

FCC   وIM Sensorless Vector  شود. ها بر اساس نوع بار و نیاز پاسخ دینامیکی انجام می اند؛ انتخاب آن دو روش کنترلی متفاوت 
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HiPowerVSES      |MOTOR IDENTIFICATION 

Advanced   

AutoTuning 

شناسایی مشخصات الکتریکی موتور و لختی برای تطبیق  
 تر کنترل. دقیق 

AutoTuning  دهد. های شناسایی را برای ساخت مدل موتور انجام میای از آزمون مجموعهStatic  و
Dynamic AutoTuning  دهند؛ اندازی را پوشش می نیازهای متفاوت راهInertia AutoTuning   نیز اطلاعات

 کند.کی را به تنظیم کنترل سرعت اضافه می بار مکانی

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 Static AutoTuning های ایستا، برای موتور سازگار. شناسایی مشخصات الکتریکی با آزمون 

 Dynamic AutoTuning باری. آزمون همراه با چرخش موتور القایی، شامل مرحله بی

 Inertia AutoTuning برآورد لختی از چند آزمون معتبر و تجمیع نتایج میانی. 

 PMSM Static Tuning شناسایی مقاومت و اندوکتانس در مسیر اختصاصی موتور آهنربای دائم. 

 Result Validation ؛ تشخیص پایان ناموفق شناسایی. کنترل اعتبار و محدوده نتایج
 

Dynamic   وInertia AutoTuning  .برای موتور القایی سازگارند و به امکان حرکت موتور در شرایط مناسب آزمون نیاز دارند 
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HiPowerVSES      |VENTILATION  •HIGH INERTIA 

SpeedSearch 

Flying Start  

 اتصال مجدد کنترل به موتور القاییِ در حال چرخش. 

پیش   SpeedSearchهای بزرگ ممکن است پس از قطع فرمان همچنان با لختی یا جریان هوا بچرخند. فن
مانده هماهنگ اندازی مجدد با حرکت باقیکند تا راه وجو میگیری عادی، وضعیت موتور را جست از شتاب 

 شود. 

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 Flying Start وجوی وضعیت چرخش پیش از ورود به مسیر عادی حرکت. جست

 Current-Limited Search وجو با حلقه جریان و محدودیت جریان. مدیریت ولتاژ جست

 Restart Options دارشدن. وجو در شروع عادی یا شروع پس از بازنشانی خطا و برق امکان جست

 Search Supervision وجو. تشخیص وضعیت موتور متوقف و مدیریت پایان یا عدم موفقیت جست

 Direction Handling کند. وجوی همان شروع را لغو مییر جستتغییر جهت، مس 
 

SpeedSearch   زمان با مدهای فاز در مدهای سازگار است؛ هم برای موتور القایی سهIM Sensorless Vector  .فعال نیست 
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HiPowerVSES      |WATER  •PROCESS CONTROL 

PID Control 

Anti-Windup 

کنترل فشار، دبی و دیگر متغیرهای فرایندی با بازخورد  
 آنالوگ.

PID کند. برای پمپاژ و فرایندهای  داخلی اختلاف مقدار هدف و بازخورد حسگر را به فرمان سرعت تبدیل می
برداری کمک به مدیریت اشباع خروجی و تغییر حالت بهره  Bypassو   Anti-Windupپیوسته، امکانات 

 کنند.می

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 Analog Feedback دریافت بازخورد از حسگر ولتاژی یا جریانی.

 Flexible Reference مرجع از کیپد، ولوم یا ورودی آنالوگ؛ پاسخ مستقیم یا معکوس. 

 Anti-Windup جلوگیری از انباشت انتگرال هنگام رسیدن خروجی به محدودیت. 

 Output Limiting تعیین محدوده کار خروجی متناسب با نیاز موتور و فرایند. 

 PID Bypass ترازسازی خروجی هنگام بازگشت به حلقه. و هم PIDعبور موقت از 

 Sleep / Wake-up اندازی مجدد با بازگشت نیاز فرایند.توقف خودکار در تقاضای کم و راه
 

 نمونه کاربرد: کنترل فشار خروجی پمپ با ترانسمیتر آنالوگ و تغییر سرعت متناسب با تقاضای فرایند. 
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HiPowerVSES      |PACKAGING  •SEQUENCE CONTROL 

Advanced   

Internal PLC 

PLC  های حرکتی  پله برای سیکل  ۱۰داخلی پیشرفته با
 تکرارشونده. 

Internal PLC  کند. هر پله، سرعت،  های ساده انتقال مواد و اختلاط را داخل درایو فراهم میاجرای سیکل
 گیرد.های شتاب مستقل دارد؛ بنابراین رفتار هر بخش از سیکل جداگانه شکل می جهت، زمان ماند و زمان 

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 Ten-Step Sequence پله مستقل با سرعت و جهت حرکت مجزا. ۱۰

 Per-Step Accel / Decel شتاب و کاهش سرعت مستقل برای ورود به سرعت هدف هر پله. 

 Dwell Timing شود. زمان ماند پس از تکمیل رسیدن به سرعت هدف شمرده می

 Zero-Speed Dwell ماند در سرعت صفر یا عبور از پله بدون زمان ماند. 

 Time Scale / Suspend گسترش مقیاس زمان و امکان تعلیق سیکل از ورودی دیجیتال.
 

Internal PLC  ساز حرکتی داخلی است؛ برای منطق عمومی و چندمحوره ماشین، یک توالیPLC .خارجی قابل استفاده است 
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HiPowerVSES      |STONE POLISHING 

MultiStep     

MultiAccelDecel 

های  های شتاب برای ماشین های منتخب و پروفایل سرعت 
 چندحالته. 

گیری باید با مرحله کار هماهنگ شوند.  در خطوط ساب و پرداخت سنگ، سرعت حرکت و نحوه شتاب 
MultiStep  کند و انتخاب سریع مرجع سرعت را فراهم میMultiAccelDecel   زمان رسیدن به سرعت یا

 دهد.کاهش آن را مستقل شکل می

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 MultiStep شده. سرعت از پیش تعیین ۷انتخاب سرعت شامل مرجع اصلی و  ۸

 MultiAccelDecel پروفایل دیگر. ۷جفت زمان شتاب و کاهش سرعت شامل پروفایل اصلی و  ۸

 Digital Selection انتخاب کد سرعت یا پروفایل زمانی با ترکیب سه فرمان دیجیتال. 

 Independent Profiles تفکیک انتخاب سرعت از انتخاب زمان شتاب برای انعطاف بیشتر سیکل. 

 Jog / DC Brake سازی و ترمز تزریق جریان مستقیم در مد سازگار.حرکت آهسته برای آماده
 

 های شتاب متناسب با سنگ و مکانیزم ماشین.سازی، تغذیه و پرداخت با پروفایل نمونه کاربرد: انتخاب سرعت آماده 
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HiPowerVSES      |BAKING  •CONVEYOR OVENS 

PLC Suspend 

Up/Down Frequency 

های  امکان مداخله اپراتور و اصلاح سرعت در ماشین 
 صنایع پخت. 

کند و  اجرای توالی را موقتاً معلق می  PLC Suspendبرای تغییر سرعت نوار فر یا تنظیم جریان محصول، 
های خارجی را در حالت  ای سرعت از شستی نیز تغییر پله  Up/Down Frequencyپذیرد. مرجع دستی می 

 سازد.کاری سازگار فراهم می 

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 PLC Suspend حفظ وضعیت توالی هنگام ورود به کنترل موقت. 

 Temporary Reference حفظ سرعت جاری یا انتخاب ولوم، ورودی ولتاژ یا جریان. 

 Controlled Transition های شتاب اصلی در فاصله تعلیق. تغییر سرعت با زمان 

 Up/Down Frequency داشتن آن. ای با فشردن شستی یا تکرار هنگام نگهتغییر پله

 Reference Memory داشتن طولانی شستی. کرار در نگهحفظ مرجع پس از تغییر و افزایش سرعت ت 
 

PLC Suspend  وUp/Down Frequency  اند؛ فرمان توقف همواره اولویت دارد. سازی مشخص های مجزا با شرایط فعال قابلیت 
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HiPowerVSES      |INDUSTRIAL INTEGRATION 

MultiFunction I/O 

Modbus RTU 

 . HMIو    PLCاتصال منعطف به شستی، حسگر،  

کند. های مختلف ماشین را ممکن می ای، اتصال درایو به معماری دهی محلی، ترمینالی و شبکه فرمان 
فرمان و پایش را به سامانه بالادست   Modbus RTUپذیرند و  های چندمنظوره وظایف حرکت را می ورودی 

 کند.منتقل می

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 Digital Inputs ت، جهت، بازنشانی، سرعت و توالی. ورودی قابل تخصیص برای حرک ۵

 Analog Inputs بندی. آمپر با مقیاسمیلی  ۲۰تا  ۰ورودی   ۱ولت و  ۱۰تا  ۰ورودی  ۱

 Status Outputs های کاری و حفاظتی منتخب. رله برای وضعیت ۱خروجی ترانزیستوری و  ۱

RS485 برثانیه.بیت ۱۱۵۲۰۰تا   ۹۶۰۰؛ شش نرخ انتقال از Modbus RTU 

 Remote Control فرمان حرکت و سرعت؛ پایش جریان، فرکانس، ولتاژ باس، دما و خطا.
 

 ؛ انتخاب قالب توازن و بیت توقف برای تطبیق با شبکه صنعتی.۲۵۰تا  ۱آدرس ارتباطی از 
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HiPowerVSES      |MATERIAL HANDLING 

Protection 

Stall Prevention 

حفاظت الکتریکی و حرارتی همراه با مدیریت شرایط  
 افزایش بار. 

های  اند. حفاظتجایی مواد، محدودسازی فعال و تشخیص خطا مکمل کنترل حرکتهای جابهدر ماشین 
در شرایط سازگار به مدیریت   Stall Preventionکنند و درایو وضعیت جریان، باس و دما را پایش می

 کند.افزایش بار کمک می 

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 Overcurrent جریان و اتصال کوتاه خروجی. تشخیص اضافه

 Overload بار با سطح و تأخیر زمانی قابل تطبیق. هشدار و قطع اضافه

 Over / Undervoltage تشخیص افزایش یا افت ولتاژ باس و مدیریت افزایش ولتاژ در کاهش سرعت. 

 Thermal / Phase Loss حفاظت دمای داخلی و تشخیص قطع فاز خروجی. 

 Stall Prevention محدودسازی فعال در شرایط بار سنگین برای کمک به جلوگیری از واماندگی. 
 

 دهند. های درایو وظیفه نگهداری بار معلق را انجام نمی در بالابر، ترمز مکانیکی و مدار ایمنی مستقل لازم است؛ حفاظت 
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HiPowerVSES      |STONE CUTTING  •OPERATING DATA 

Monitoring 

Event History 

اطلاعات کارکرد برای شناخت بار و پیگیری وضعیت  
 ماشین. 

کند.  برداری کمک میدر برش سنگ، تغییر بار در طول برش و دفعات شروع و توقف به شناخت شرایط بهره 
ها و تاریخچه رخداد، اطلاعات مفیدی برای نگهداری و  ای در کنار ثبت ساعات کار، شمارنده پایش لحظه 

 ازد.سسرویس فراهم می

 Function ویژگی و مزیت کاربردی 

 Live Monitoring نمایش جریان، فرکانس، ولتاژ خروجی، ولتاژ باس و دمای داخلی. 

 Lifetime Counters بودن و کارکرد موتور، تعداد شروع و توقف. ثبت ساعات روشن

 Event History های وضعیت برای بررسی تخصصی سرویس. ثبت رخدادها و نمونه

 Load / Thermal Profile های بار و دما. های کلیدی و توزیع کارکرد در بازهثبت بیشینه

 Fan / Switching Control مدیریت فن و فرکانس کلیدزنی متناسب با وضعیت کار. 
 

 شود؛ اطلاعات کارکرد، مبنای شناخت شرایط واقعی ماشین است.تاریخچه تخصصی سرویس از مسیر خدمات فنی بررسی می 
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HiPowerVSES      |APPLICATION ENGINEERING 

Application Fit 

HiPowerVSES 

 انتخاب درایو بر اساس موتور، بار و نیاز واقعی ماشین. 

های مورد نیاز، جریان موتور و سیکل حرکت باید در  کنترل موتور، بخشی از طراحی کل ماشین است. قابلیت 
 انتخاب مدل و تجهیزات مکمل با یکدیگر تطبیق داده شوند.

 کاربرد قابلیت مرتبط و ملاحظه انتخاب 

IM Sensorless Vector  در مدSpeed  یاTorque .کن نساجی و جمع ؛ هماهنگی با منطق کشش 

MultiStep ،MultiAccelDecel  .برش و ساب سنگ  و کنترل برداری متناسب با بار 

Internal PLC ،PID .صنایع پخت  و مرجع سرعت متناسب با فرایند 

 آسانسور و بالابر  تطبیق اختصاصی موتور، ترمز، مدار ایمنی و عملکرد سرعت پایین. 
 

 تنهایی تأیید این کاربرد نیست.به  PMSM Vectorکاربرد آسانسوری تنها پس از ارزیابی و تأیید اختصاصی سامانه مطرح است؛ وجود 

 مشاوره فنی و انتخاب محصول
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