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 درایو Auto Tuneراهنمای 

 ( معرفی کلی 1

Auto Tune   با    .تر بشناسداندازی دقیق کند مشخصات اصلی موتور را قبل از راه قابلیتی است که به درایو کمک می

 .شودتر، پایدارتر و قابل اعتمادتر می انجام صحیح این تست، کنترل موتور نرم 

الکتریکی پایه، شناسایی کامل    شود: شناساییفاز در سه سطح انجام می برای موتور القایی سه  Auto Tuneدر این درایو، 

 . تست اینرسی موتور و بار متصل ،باریهمراه با تست بی 

 

 Auto Tuneانجام زمان مناسب برای  ( ۲

بهتر است پس از نصب موتور، پس از تعویض موتور، پس از تغییر نوع کنترل، یا زمانی که عملکرد درایو ناپایدار است، 

Auto Tune  انجام شود . 

 (1جدول )

 پیشنهاد  وضعیت

 .انجام شود Auto Tune نصب موتور جدید 

 .تکرار شود Auto Tuneاطلاعات پلاک اصلاح و سپس  تغییر توان یا مدل موتور

 .شودتست کامل موتور توصیه می  Sensor lessاستفاده از کنترل برداری 

 .اینرسی نیز انجام شودپس از تست الکتریکی، تست  نیاز به کنترل بهتر سرعت یا گشتاور

 .کافی است H41=1در بسیاری از کاربردها  V/Fفقط استفاده ساده 

 قبل از استفاده  ایمنی های شرط (۳

در برخی مراحل ممکن است   .، تابلو، موتور، بار مکانیکی و مسیر حرکت باید بررسی شوندAuto Tuneپیش از شروع  

 .موتور حرکت کند؛ بنابراین اطراف موتور و تجهیزات متصل باید ایمن باشد

 .، اپراتور باید کنار دستگاه حضور داشته باشدAuto Tune زمان در •

 .باشد ایمن و آزاد کاملاً بار یا  باشد جدا   مکانیکی بار از  باید موتور شود،می  انجام باریبی  تست  اگر •

 .های ارتباطی باید کنترل شوند های ناخواسته و فرمان خارجی، ورودی  RUNرمان ف •

 .شود انتخاب تست روش مطابق  باید آن وضعیت مکانیکی، ترمز وجود صورت در •

 . د شو متوقف تست داشت، غیرعادی جریان  یا  شدید لرزش غیرعادی، صدای بار یا موتور اگر •

 

، شرایط  Auto Tuneو کاربر نهایی نوشته شده است و فقط روش استفاده از    : این راهنما برای اپراتورهدف سند         

از توضیح متغیرها و منطق داخلی  در این راهنما    .دهدمی های قابل مشاهده را توضیح  ها و نتیجه ایمنی، مفهوم گزینه 

 است. برنامه خودداری شده 
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 درایو Auto Tuneراهنمای 

 

 H41های  معرفی گزینه (۴

کند  پس از انتخاب مقدار مورد نظر و تأیید، درایو تست را شروع می .کندرا انتخاب می Auto Tuneنوع  H41پارامتر 

 . دگردبه حالت غیرفعال برمی  H41و پس از پایان، 

  (2جدول )

 H41مقدار  نام کاربردی  حرکت موتور  کاربرد پیشنهادی 

 0 غیرفعال  ندارد .شودحالت عادی؛ هیچ تستی انجام نمی 

 1 الکتریکی پایه Auto Tune حرکت اصلی ندارد .)اگر امکان چرخش موتور بدون بار وجود ندارد(پارامترهای پایه موتورگیری برای اندازه 

 2 کامل Auto Tune دارد .باریتر موتور و تست بی برای شناسایی کامل

 3 اینرسی  Auto Tune دارد .برای محاسبه اینرسی و کمک به تنظیم بهتر کنترل سرعت

دوباره نوع کنترل را   Auto Tuneشود و کاربر مجبور نیست پس از  نکته: در پایان تست، حالت کنترل قبلی موتور حفظ می 

 .تنظیم کند

۵) Auto Tune   ( الکتریکی پایهH41=1) 

اندازی در بیشتر کاربردها، این تست اولین مرحله راه   .شوداین حالت برای شناسایی پارامترهای پایه موتور استفاده می

 .موتور است

 (3جدول )

 ویژگی توضیح 

 نیاز به جدا کردن بار  .الزامی نیست، اما موتور باید در وضعیت ایمن باشد

 حرکت موتور .رودحرکت قابل توجهی انتظار نمی 

 خروجی تست .شوندپارامترهای اصلی موتور برای کنترل بهتر ذخیره می

 کاربرد .سازی برای کنترل برداریاندازی اولیه، اصلاح پارامترها، آمادهراه

 به شرح زیر است: H41=1روش انجام 

 کنید؛ اطلاعات پلاک موتور را تنظیم  •

 ؛ قرار دارد STOPمطمئن شوید خروجی درایو در حالت  •

 ؛ نمایید و تأیید  دادهقرار   1 عدد را روی H41مقدار  •

 ید؛ و پایان نمایش تست صبر کنتا  •

 . نماییدپس از پایان، نتیجه را بررسی و در صورت نبود خطا، موتور را بدون بار تست  •

جریان  خطای اضافه   .موتورهای توان بالا، تست را ابتدا بدون بار و با نظارت کامل انجام دهیداحتیاط: برای           

 . معمولاً نشانه شتاب یا ولتاژ نامناسب، اتصال اشتباه، یا ناسازگاری اطلاعات پلاک موتور است 
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 درایو Auto Tuneراهنمای 

۶) Auto Tune کامل با تست بی( باریH41=2 ) 

ر و کند تا مقدارهای مرتبط با شااندازی میباری راهاین حالت علاوه بر شناسایی پارامترهای پایه، موتور را در حالت بی 

 . تر تعیین شوندباری دقیقجریان بی 

 (4جدول )

 ویژگی توضیح 

 بارینیاز به بی  .شودتوصیه جدی می

 حرکت موتور .کندموتور تا سرعت تست حرکت می 

 کاربرد .تر موتورو کنترل دقیق Sensor lessسازی بهتر برای کنترل آماده

 ریسک اصلی  .جریان وجود داردپلاک، احتمال اضافهدر صورت اتصال بار سنگین یا تنظیم اشتباه 

 به شرح زیر است: H41=2روش انجام 

 کنید؛ بار مکانیکی را جدا یا کاملاً آزاد  •

 نموده؛ مسیر حرکت موتور را ایمن   •

 بررسی کنید؛ اطلاعات پلاک موتور را دوباره  •

 داده و آن را تایید نمایید؛ قرار   2را روی  H41مقدار  •

 د؛ و تست، به صدا، لرزش و جریان موتور توجه کنی تا پایان  •

 نمایید. در صورت خطا، ابتدا اتصال موتور و اطلاعات پلاک را بررسی کنید و سپس تست را تکرار  •

۷) Auto Tune  ( اینرسیH41=3) 

شده شتاب لدر این تست، درایو موتور را چند بار با شیب کنتر  .شوداین حالت برای محاسبه اینرسی سیستم استفاده می 

 .گیری پشت سر هم قابل تکرار باشندکند که چند اندازه دهد و نتیجه نهایی را فقط زمانی قبول میو کاهش سرعت می 

پارامتر   این تست در  تنظیم بهتر پاسخ کنترل سرعت،   H37مقدار    .شودنمایش داده می   H37نتیجه  برای کمک به 

 .شودمی  کنترل محدودکننده سرعت و رفتار توقف استفاده

 (5جدول )

 ویژگی توضیح 

 حرکت موتور .کندموتور چند بار بین دو سرعت تست حرکت می

 نیاز به بار واقعی  .اگر هدف تنظیم سیستم واقعی است، بار معمول باید متصل باشد

 خروجی تست .دهدمقدار نهایی اینرسی را نشان می H37پارامتر 

 قبولی تست .شودمقدار قبلی حفظ می اگر نتایج تکرارپذیر نباشند، 
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 درایو Auto Tuneراهنمای 

 پارامترهای مهم برای کاربر  (۸

ها سروکار دارد. محدوده  با آن   Auto Tuneکه کاربر هنگام استفاده از    دهد ی را نشان م  یی فقط پارامترها  ( ۶)جدول  

شده را با بازه قابل  ها درج شده است تا کاربر بتواند مقدار مشاهده در جدول   زیموتور ن  یک یالکتر   یخروج  یپارامترها

 . کند  سهیمقا شگریقبول نما

 (6جدول )

 پارامتر و محدوده  ینام فارس کاربر  یکاربرد برا

 H28 نوع موتور  .Auto Tuneانتخاب نوع موتور قبل از 

 H31 موتور تعداد قطب  موتور.  یحمحاسبه سرعت و کنترل صح برای

 H32 توان موتور  شود.  یممطابق پلاک موتور تنظ باید

 H33 موتور  ینام جریان .یانجر یاز خطا یریجلوگ یموارد برا ینتراز مهم یکی

 H34 باریی ب جریان شود.  یروزرسان به  تواند یاز تست کامل م پس

 H37 یستمس اینرسی کننده به کنترل بهتر سرعت. و کمک H41=3تست  نتیجه

 H40 نوع کنترل موتور .گرددیکاربر برم یبه حالت قبل Auto Tune یاناز پا پس

 Auto Tune H41انتخاب  . 3 یا 2، 1نوع تست:  انتخاب

 Ω H42 20.00تا  0.00مقاومت استاتور:   موتور. یضپس از تعو یسهو مقا یکیالکتر Auto Tune یجهمشاهده نت برای

 Ω H43  20.00تا  0.00مقاومت رتور معادل:  .شودیسرعت استفاده م ینتخم یداریو پا Sensor less یکنترل بردار برای

 H H44  0.3000تا   0.000:  ینشت اندوکتانس و ولتاژ موتور. یانمدل جر یمو مؤثر در تنظ یکیتست الکتر نتیجه

 H H45 0.3000تا   0.000: کنندگییس مغناط اندوکتانس .یحصح یموتور و مؤثر در شارده شوندگی یسمغناط ییتوانا دهندهنشان

 های روی صفحه و پایان تست نمایش (۹

کاربر باید تا پایان تست صبر کند و در   .دهد، نمایشگر درایو وضعیت اجرای تست را نشان می Auto Tuneدر زمان  

 . از تغییر پارامترهای دیگر خودداری کند زمان تست

 (7جدول )

 نمایش  معنی برای کاربر 

 tun0 .سازی تستشروع یا آماده

 tun1 .گیری اولیهمرحله اندازه

 tun2 .گیری بعدی یا تثبیت جریانمرحله اندازه

 tun3 .مرحله تکمیلی شناسایی

 tun4 .شده موتورباری یا حرکت کنترلتست بی 

 tun5 .پایان یا ذخیره نتیجه
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 یابی ای و عیباندازی مرحلهراه (1۰

 ای اندازی مرحله( راهنمای راه1۰-1

ابتدا اطلاعات موتور را وارد کنید، سپس تست پایه و در    .ای انجام دهیدرا مرحله   Auto Tuneاندازی مطمئن،  برای راه 

 . صورت نیاز تست کامل و تست اینرسی را انجام دهید

 (8جدول )

 مرحله اقدام توضیح 

 1 بررسی پلاک موتور  .ها کنترل شودولتاژ، جریان، فرکانس، توان و قطب 

 H41=1 2اجرای  .برای شناسایی پایه موتور 

 3 باریدر بی  H41=2اجرای  .ترسازی کنترل دقیقتر و آمادهکاملبرای شناسایی 

 4 تست حرکت بدون بار  .صدا، لرزش و جریان بررسی شود

 5 با شرایط واقعی   H41=3اجرای  .برای محاسبه اینرسی سیستم

 6 تست زیر بار  .پاسخ سرعت، گشتاور، توقف و خطاها بررسی شود

 یابی( عیب۲-1۰

 ( است. ۹و اقدامات پیشنهادی برای کاربران به شرح جدول ) Auto Tuneهای مرتبط با این ترین خطا رایج 

 (9جدول )

 خطا یا نشانه  های رایج علت اقدام پیشنهادی

تست را متوقف کنید؛ اتصال موتور و جریان نامی را بررسی کنید؛ برای  
H41=2   باری را رعایت کنیدبی. 

جریان زیاد، اتصال اشتباه، بار سنگین، اطلاعات  
 پلاک اشتباه

OCt 

 OVt کاهش سرعت تند یا اینرسی زیاد .زمان کاهش سرعت را بیشتر کنید و تجهیزات ترمز را بررسی کنید

 LVt افت ولتاژ ورودی یا ضعف منبع تغذیه  .کشی را بررسی کنیدولتاژ ورودی و کابل

 لرزش یا صدای غیرعادی  تنظیم اشتباه، بار نامناسب یا مشکل مکانیکی  .ابتدا بدون بار تست کنید و اطلاعات موتور را دوباره کنترل کنید

 H37عدم قبول  نتایج تست اینرسی تکرارپذیر نیست  .بررسی شودحرکت مکانیکی، بار، اتصال کوپلینگ و جریان نامی  

 


