
 



 

 

 

 
 

 

 

 

 

Version: VSES HiPower UPDOWN.26.08.1 

فانکشن   ی کاربرد   ی راهنما 
UP/DOWN 

 UP/DOWN Function 

(UP/DOWN) 



 

 فهرست مطالب 

 1 ....................................................................................................................... ی کل  ی( معرف1

 1 ......................................................................... شود؟ی استفاده م  یچه زمان UP/DOWNفانکشن ( ۲

 ۲ .................................................................................................... اپراتور  ی( مفهوم عملکرد برا۳

 ۲ .................................................................................... تال یجید یهایورود صی ( انتخاب و تخص۴

 ۲ ........................................................................................ پد یک یو کنترل فرکانس رو شینما( ۵

 ۳ ......................................................................................... هرکدام  یمهم و اثر عمل ی ( پارامترها۶

 ۳ ............................................................................................. مرحله به مرحله  یاندازروش راه ( ۷

 ۴ ........................................................................... داشتن فرمان و نگه  F65 یهانمودار رفتار حالت ( ۸
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 ۷ .................................................................................................. هاتی و محدود یمن ی( نکات ا1۴
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 UP/DOWNفانکشن  راهنمای

 ( معرفی کلی 1

مقدار    UP  ی. ورودشودی مستقل استفاده م  یجیتالبا دو فرمان د  یومرجع فرکانس درا  ییرتغ  یبرا  UP/DOWNفانکشن  

 . دهد ی آن را کاهش م DOWN یو ورود دهدیم  یشرا افزا یمیفرکانس تنظ

صفحه    یرو  یداعمال کند. مقدار جد  PLC  یجیتالد  یخروج  یاکنتاکت رله    ی،دو فرمان را از شست  ینا  تواندی م  اپراتور

  یدبه مقدار جد   شدهیینشتاب و کاهش سرعت تع  یهاو در زمان کار موتور، سرعت با زمان  شودی م   یدهفرکانس د  یاصل

 . رسدیم

 

 شود؟ یاستفاده م  یچه زمان UP/DOWNفانکشن ( ۲

 یومترانجام شود، اما استفاده از پتانس  پد ی از ک  یرغ  یگری از محل د  یدسرعت با  یممناسب است که تنظ  ی روش زمان  ینا

شده مرجع فرکانس را  و کاهش کنترل  یشامکان افزا  یوسته،پ  یا  یا. دو فرمان لحظه یستآنالوگ مطلوب ن  یگنالس  یا

 . کنندی فراهم م

 ( 1جدول )

 کاربرد  هدف اپراتور نمونه فرمان

 محلی کنترل  ماشین کنار از  سرعت کاهش یا افزایش محلی  تابلو روی شستی  دو

 دور  راه از کنترل  فرمان   تابلو از سرعت تنظیم رله  کنتاکت دو

 اتوماسیون  آنالوگ   خروجی بدون  مرجع ایمرحله تغییر PLC یجیتالد یخروج دو

 آلات ماشین  کار  زمان  در سرعت تدریجی تغییر میکروسوئیچ  یا  پدال

 اپراتوری پد کی روی مشاهده قابل و ساده تنظیم پایین /بالا  فنری  کلید

UP/DOWN  ید با  یجهت و توقف اضطرار   یین. روشن و خاموش کردن موتور، تعدهد یم  ییرفقط مرجع فرکانس را تغ  

 د. مربوط به خود انجام شو یها و مدارهابا فرمان 

 

 

 

 

، جهت حرکت و RUN/STOPفرمان  دهد؛یم ییرفقط مقدار مرجع فرکانس را تغ UP/DOWN: فانکشن توجه         

 . مستقل هستند ی توقف اضطرار



 

 
2 

 UP/DOWNفانکشن  راهنمای

 اپراتور  یمفهوم عملکرد برا (۳

  ( 2جدول ) 

 اثر روی فرکانس  معنی ساده برای اپراتور  عبارت 

UP  اندازه به پله هر مرجع  افزایش فرمان F66 شودی م اضافه. 

DOWN  اندازه به پله هر مرجع  کاهش فرمان F66 شودی م کم. 

F65 کندیم یین تع را دو هر یبترک یا تکرار پله،تک  داشتن نگه یا فشردن  به واکنش روش. 

F66 کندیم  مشخص را یمتنظ سرعت و دقت پله  هر اندازه. 

Hz با که است یهدف عدد فعلی  فرکانس مرجع UP/DOWN کندیم ییرتغ . 

 یجیتال د هاییورود  یصانتخاب و تخص (۴

  ی هاجداگانه به فرمان  یجیتالد  یو دو ورود   یردقرار گ  یجیتالد  پدی ک  ی رو  یدمنبع مرجع فرکانس با   ی،اندازراه   یبرا

UP  وDOWN  یاناز م  هایه اختصاص داده شوند. انتخاب پا P1   تاP5 شودی انجام م . 

 ( 3جدول )

 کاربرد برای اپراتور  انتخاب  پارامتر

Frq 0 :بودن  فعال یاصل شرط پد یک  یجیتالد مرجع UP/DOWN است . 

 . یابدیم اختصاص UP فرمان  به متناظر ورودی I24 15 تا  I20 از یکی

 . یابدیم اختصاص DOWN فرمان  به متناظر ورودی I24 16  تا I20 از یگرد یورود یک

F65 0، 1 کندیم یین تع را ی شست داشتن نگه  و فشار به واکنش نوع 2  یا . 

F66 0.0 تا F21 کند یم یین تع را پله هر ییرتغ اندازه. 

F21 مجاز فرکانس حداکثر UP رودی نم بالاتر  مقدار ینا از . 

 

 

 پد یک  یو کنترل فرکانس رو یشنما( ۵

مقدار    ینا  DOWN  یا  UP. هر فرمان معتبر  شودی داده م   یشرقم اعشار نما  یکبا    Hz  یدر صفحه اصل  شدهیممقدار تنظ

 است.  ۲۵.0Hzمرجع فرکانس  یعنی ۲۵.0 یشنمونه، نما یبرا دهد؛ یم ییررا مطابق اندازه پله تغ

استفاده شود. در حالت کار، مقدار هدف    یبعد  یانداز داد تا در راه  ییرمقدار مرجع را تغ  توانی م  یزحالت توقف ن  در

 . کندیم ییرتغ  dECو  ACC یهاموتور بر اساس زمان  یاما فرکانس واقع شود،یم یروزرسانفوراً به 

 

 ( 4جدول )

 ی برا  1۶  یرا رو  یگرد  یورود  یکو    UP  یبرا  1۵  یرا رو  I24تا    I20از    یکی  یح،عملکرد صح  ی: برا توجه         

DOWN شودیفرکانس م  ییرزمان هر دو فرمان باعث توقف تغ. فعال بودن هم یدکن یمتنظ . 
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 UP/DOWNفانکشن  راهنمای

 ی اندازکاربرد در راه اپراتور  یبرا یمعن یت وضع یاصفحه 

Hz  فرمان  یجهنت مشاهده اعشار  رقم یک  با فرکانس مرجع یاصل صفحه یرو UP/DOWN 

 ی بعد شروع یبرا مرجع تنظیم است ییرتغ  قابل Hz عدد توقف  حال در موتور 

 ACC/dEC با سرعت ییرتغ کنترل  زند یم  رمپ یخروج و کندیم ییرتغ مرجع کار  حال در موتور 

 

 

 هرکدام  یمهم و اثر عمل  یپارامترها (۶

 ( 5جدول )

 اثر عملی نام کاربردی  پارامتر
مقدار شروع 

 پیشنهادی 

Frq 0 . باشد یجیتالد مرجع  یرو  یدبا فرکانس منبع 

I20⋯I24 = 

15 
 آزاد یهپا یک فرکانس  افزایش UP یورود

I20⋯I24 = 

16 
 یگرد آزاد یهپا یک فرکانس کاهش DOWN ورودی

F65=0 
  با تکرار فقط

 داشتننگه

  اثریب است ممکن کوتاه یلیخ فشار یوسته؛پ ییرتغ برای

 .باشد
 یوسته پ کاربری 

F65=1  یق دق تنظیم پله یک فقط فشردن  بار هر پلهتک 

F65=2  یعموم کاربری  داشتننگه با ادامه و یفور   پله یک تکرار +  پلهتک 

F66 1.0 = 10 کاهش  یا یشافزا هر مقدار پله اندازهHz 

F21 ینماش/موتور  طبق یمتنظ قابل مرجع حداکثر بالا  حد 

ACC / dEC  ینماش یمنی ا طبق موتور  ییرتغ یواقع سرعت رمپ  زمان 
 

 

 مرحله به مرحله  ی اندازروش راه (۷

 ( 6جدول )

 نتیجه مورد انتظار  اقدام اپراتور مرحله

 . شود انجام ناخواسته حرکت بدون  یماتتنظ .یدکن یمنا  را فرمان   مدار و متوقف را موتور  1

2 Frq یجیتالد مرجع . یدده قرار 0 یرو  را Hz  شود فعال. 

 . شود آماده UP فرمان  . یدکن یمتنظ 15 یرو  را I24  تا I20 یورود یک 3

 .شود آماده DOWN فرمان  .یدکن یم تنظ 16 یرو  را یگرد یورود یک 4

5 F65 باشد یازن مطابق ی شست رفتار . یدکن  انتخاب کار نوع اساس بر را . 

6 F66 کم، مقدار با را  
ا
 . باشد کنترل  قابل فرکانس تغییر . یدکن شروع ،1.0Hz مثل

 . کند ییرتغ یحصح جهت در Hz عدد .یدکن یش آزما جداگانه را DOWN و UP توقف، حالت در 7

به مرجع    یفرکانس واقع   یدنمرجع است. در زمان کار موتور، رس  ییرتغ  یبه معن  Hzعدد    ییر: تغنکته مهم         

 . خواهد بود dECو  ACC یرتحت تأث  یدجد 

خواهد بود.    Hz 1.0معادل    F66=10و    Hz 0.1معادل    F66=1  یناست؛ بنابرا   Hz 0.1برابر    F66واحد  :  توجه         

 . باشد  یمتنظ یبرا یازو سرعت مورد ن ینماش یتمتناسب با حساس یدبا  یمقدار انتخاب
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 UP/DOWNفانکشن  راهنمای

8 
 ییرتغ  خطرناک یتوضع بدون  و ACC/dEC با سرعت .یدکن یشآزما دوباره و  ی انداز راه یین پا فرکانس با را موتور 

 .کند

 داشتن فرمان و نگه F65 یهانمودار رفتار حالت( ۸

 ی،داشتن شستتکرار، با ادامه نگه   ی دارا  یها. در حالت دهندی رفتار قابل مشاهده فانکشن را نشان م  یرز   ینمودارها

 . متوقف خواهد شد  ییرتغ ی،با رها کردن شست شود؛ی م یشترب یجتدر فرکانس به  ییرسرعت تغ

 
 UPداشتن فرمان هنگام نگه  F65سه حالت  یسه(: مقا1نمودار )

تغ  F65=0در   تغ  یجادا   ییریفشار کوتاه ممکن است  نگه   ییرنکند و  از  بار   F65=1. در  شودیداشتن آغاز مپس  هر 

داشتن، تکرار خودکار ادامه  و سپس با نگه   شودی م  یجادا   یپله فور  یک  F65=2. در  کندیم  یجادپله ا   یکفشردن فقط  

 . یابدیم

 
 یداشتن شستسرعت تکرار در زمان نگه یش(: افزا2نمودار )

  ینبنابرا  شود؛ی ها کمتر مپله  ینب  یفاصله زمان  یه،ثان  ۶و    ۳.۵،  1.۵آهسته است. پس از حدود    ییرداشتن، تغدر شروع نگه 

 . یدآن را نگه دار یاد،ز ییرتغ  یو برا یدرا کوتاه فشار ده یشست یق،دق یمتنظ یبرا
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 UP/DOWNفانکشن  راهنمای

 UP/DOWNروش استفاده روزمره از ( 9

 یرا رو  Hzعدد    ییر. سپس فرمان مورد نظر را اعمال کرده و تغیدکن  یرا بررس  F65و حالت    F66از کار، مقدار    یشپ

 . کوتاه استفاده شود  یمقدار هدف، از فشارها  یک . نزدید کنترل کن پدیک

 ( 7جدول )

 نشانه عملکرد درست  اقدام اپراتور گام 

 . باشد مشاهده قابل یفعل  مرجع .یدده یشنما را Hz یاصل صفحه 1

 . شود اضافه پله  یک F66 و F65 طبق .یدده فشار کوتاه را UP یق،دق یشافزا برای 2

 .شود کم پله  یک F66 و F65 طبق . یدده فشار کوتاه را DOWN یق،دق کاهش برای 3

 .شود انجام خودکار تکرار 2 یا 0 یهاحالت  در . یددار  نگه را ی شست یاد،ز  ییرتغ برای 4

  تغییر . یدکن  رها را ی شست هدف، مقدار نزدیک 5
ا
 . شود متوقف فورا

 . بماند یباق F21 تا صفر از مقدار .یدکن کنترل  را موتور  رفتار و Hz عدد 6

 .شود یرهذخ یبعد شدن  روشن یبرا مقدار آخرین .یدکن  صبر یهثان یک  حداقل  و کرده رها را ی شست یان،پا از پس 7

 . F65=2 یا F65=0 در ی شست  داشتن نگه یاد،ز  ییرتغ یبرا  کوچک؛  F66 و کوتاه فشار یق،دق  یمتنظ یبرا: استفاده ساده قاعده

 UP/DOWNعملکرد   یابییب( ع10

 ( 8جدول )

 اقدام پیشنهادی  علت محتمل مشاهده در زمان کار 

 . یدده قرار 0 یرو  را Frq . یستن  0 یرو  Frq .شودی نم یجادا ییری تغ یچه

UP و DOWN اثرندیب دو هر . F66=0 یصتخص درست هایورود یا 

 .اندیافتهن

F66 و I20 تا I24 یدکن ی بررس  را. 

 .یدکن کنترل  را جهت همان  کنتاکت و پایه .است اشتباه 15/16 انتخاب یا کش ی سیم .کندیم کار هاجهت  از یکی فقط

  انتخاب F65=2 یا یددار  نگه ی کم را شستی  .کندیم تکرار  داشتن نگه  با فقط  حالت این . یستن ییری تغ  F65=0 در کوتاه فشار با

 . یدکن

 . یدکن ی بررس    را Hz یفعل  مقدار و محدوده .است یدهرس  F21 یا صفر به فرکانس .کندی نم ییرتغ یشترب  جهت یک در

 .یدده کاهش  را F66 یا یدکن رها را شستی  . است گرفته شتاب خودکار تکرار .کندیم ییرتغ یعسر  یلیخ داشتن نگه هنگام

 کار  چندسرعته/JOG/PID زمان  در

 .کندی نم

 .یدبازگرد  Frq=0 مرجع  و یعاد حالت به .است یرفعالغ هاحالت  ینا در فانکشن

 .یدکن صبر یهثان  یک از  یشب کردن، رها از پس . است شده قطع  برق  یرهذخ از قبل .است برگشته یقبل  مقدار برق  قطع  از بعد

 مقدار فرکانس  یابیو باز یره( ذخ11

 ینهم  ی،. در روشن شدن بعدشودی م  یرهکوتاه ذخ  یرتأخ  یکبا    یدو رها شدن فرمان، مقدار جد   ییرتغ  یناز آخر  پس

 عنوان مرجع فرکانس در دسترس خواهد بود. مقدار به 
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 UP/DOWNفانکشن  راهنمای

و سپس برق دستگاه را قطع  یدصبر کن یهثان یکحداقل  یمقدار، پس از رها کردن شست یناز ثبت آخر  یناناطم برای

 شود.   یمقدار قبل یابیممکن است باعث باز ییر. قطع برق بلافاصله پس از تغیدکن

 ( 9جدول )

 عملکرد برای اپراتور  وضعیت یا اقدام  ردیف

 . شودمی استفاده فعلی مرجع عنوان به  جدید  مقدار UP/DOWN با Hz ییرتغ 1

 .افتدمی  تعویق به تغییر پایان  تا ذخیره ی شست  داشتن نگه ادامه 2

 . شودمی  آغاز ذخیره برای انتظار فرآیند یشست کردن  رها 3

 . شودمی  ذخیره جدید  مقدار یه ثان یک حدود گذشت 4

 . شودمی  بازیابی شدهذخیره  مقدار آخرین یره ذخ از بعد برق  وصل و قطع 5

6 RUN/STOP ماندمی  باقی  مستقل موتور  خاموش یا روشن وضعیت . 

 

 

 ACC/dECو   RUN/STOPهمراه با  یش( روش آزما 1۲

 ( 10جدول )

 نتیجه مورد انتظار  اقدام اپراتور مرحله

 ییرتغ UP/DOWN با  را Hz توقف، حالت در 1

 .یدده

 .نشود روشن موتور  و کند ییرتغ عدد

 . باشد شدهکنترل  یشآزما شروع . یدکن انتخاب یمنا و یین پا مرجع  یک 2

 . برسد شدهانتخاب  مرجع به موتور  . یدکن اعمال جداگانه را RUN فرمان  3

 . رود بالا ACC با  یواقع فرکانس و یادز  مرجع . یدکن فعال را UP کار حال در 4

 . یدآ یین پا dEC  با یواقع  فرکانس و کم مرجع .یدکن فعال را DOWN کار حال در 5

 متوقف شدهیمتنظ توقف روش طبق موتور  .یدکن اعمال را STOP فرمان  6

 . شود

 ( نکات مهم هنگام استفاده 1۳

 ید؛ جداگانه استفاده کن یجیتالد یاز دو ورود DOWNو  UP یبرا •

 کند؛ ینم ییرزمان فعال شوند، فرکانس تغهر دو فرمان هم   اگر •

 ؛ ندارد یدر همان جهت اثر یشتر، فرمان بF21  یحد بالا  یامقدار صفر  در •

• F66=0 یهافرمان شودیباعث م UP/DOWN ؛ و نکنند یجاددر فرکانس ا ییریتغ 

 . کندی موقتاً عمل نم UP/DOWNهنگام خطا،  یا PID  ،Auto Tune، چندسرعته،  JOGحالت  در •

 یجاد جهت حرکت ا  یا  RUN/STOP  یتدر وضع  ییریو تغ  داردی را نگه م  Hzمقدار، فقط مرجع    یرهذخ:  توجه         

 . کندینم
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 UP/DOWNفانکشن  راهنمای

 

 

 ها یتو محدود  یمنی( نکات ا 1۴

 ید؛را کنترل کن هایفعال ورود یتو وضع  COM کشییم ، سNPN/PNPمنطق  ی،اندازاز راه  پیش •

 ید؛ کن یمتنظ ینرا متناسب با موتور و ماش ACC/dEC  یهاو زمان F21 یبالا  حد •

 یست؛مستقل ن یمنیمدار ا یا ینترلاکا ی،توقف اضطرار یگزینجا UP/DOWN فانکشن •

 و  ید؛شده انجام دهکاملاً کنترل یطشرا  یاموتور بدون بار   یین،را با فرکانس پا یهاول آزمایش •

 نشود. یجادکاهش ناخواسته ا  یا یشتا افزا ید و بدون لرزش استفاده کن یدارپا یهاکنتاکت از •

 یع سر یانداز( مطالعه و راه1۵

 ( 11جدول )

 مقدار یا اقدام پیشنهادی  کار مورد نیاز  ردیف

 Frq=0 فرکانس منبع انتخاب 1

 I24 = ۱۵ تا  I20 از یکی UP یورود انتخاب 2

 16=  یگرد یورود یک DOWN یورود انتخاب 3

 F65=2 ی عموم حالت انتخاب 4

 F65=1 پلهتک  یقدق حالت انتخاب 5

 F65=0 داشتننگه  فقط  حالت انتخاب 6

 Hz 1.0 یعنی  F66=10 شروع پله اندازه 7

 ینماش و موتور  طبق F21 فرکانس حداکثر 8

 UP کردن  فعال فرکانس  افزایش 9

 DOWN کردن  فعال فرکانس کاهش 10

 یشست کردن  رها ییرتغ توقف 11

 . یدکن صبر یهثان 1 حدود کردن  رها از پس مقدار  ذخیره 12

 یینپا  فرکانس با سپس  و توقف در ابتدا یمن ا آزمایش 13

 

 
 

 

  UP/DOWN.  ید قرار ده  یمنمقدار ا  یرا رو  F21و حد    یدرا کوچک انتخاب کن  F66  یش،آزما  ین: در نخستتوجه         

 . کندینم  یگزینرا جا  یندیفرآ   یا یکیحفاظت مکان  یچو ه دهدیم  ییرفقط مرجع سرعت را تغ

پس از آخرین تغییر، شستی را رها کنید و حداقل یک ثانیه قبل از قطع برق صبر کنید تا مقدار جدید  :  توجه        

 ذخیره شود. 


