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پروتکل   اندازیراه راهنمای  

 ارتباطی مدباس 
 یسترهایارتباط و استفاده از رج یکربندیپ یکاربر یراهنما

 یودرا یو نوشتن یخواندن
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 اندازی پروتکل ارتباطی مدباس راه   راهنمای

 ( معرفی کلی 1

نوشتنی،   و  خواندنی  رجیسترهای  نقشه  درایو،  مدباس  ارتباط  پیکربندی  نحوه  راهنما  های Function Codeاین 

و جدول کدهای    Exceptionهای  با آدرس صفر، پاسخ   I74  ،Broadcastشده، حافظه فرکانس هدف با پارامتر  پشتیبانی

 اند. دیر کنترلی مطابق اطلاعات فنی درایو تنظیم شده ها، ضرایب تبدیل و مقاکند. همه آدرس وضعیت و خطا را ارائه می 

تواند اطلاعات عملکردی شود؛ سپس مستر مدباس می اندازی ارتباط، ابتدا مشخصات ارتباطی درایو تنظیم میبرای راه 

فرمان  یا  کند  دریافت  خواندنی  رجیسترهای  از  )را  دهد. شکل  قرار  نوشتنی  رجیسترهای  در  را  مجاز  ترتیب  1های   )

 دهد. یشنهادی تنظیم، فرمان و پایش را نشان می پ

 
 اندازی و پایش مدباس (: مسیر پیشنهادی راه1شکل )

 پیکربندی ارتباط ( ۲
استفاده    Stop Bitو    Parityترتیب برای تعیین آدرس درایو، نرخ تبادل داده و تنظیم  به   I65و    I61  I60،پارامترهای  

فرض  کند. مقادیر قابل انتخاب و مقدار پیشنیز نحوه نگهداری فرکانس هدف مدباس را تعیین می   I74شوند. پارامتر  می

 ( آمده است. 1هر پارامتر در جدول )

 پیکربندی ارتباط مدباس یپارامترها: (1جدول )
 توضیح  فرض پیش مقدار  تعیینمحدوده  پارامتر

I60 1  1 250تا ( تعیین آدرس درایوSlave Address) 

I61 0  0 5تا 

 [bpsتعیین نرخ تبادل ]
0 :9600 
1 :14400 
2 :19200 
3 :38400 
4 :57600 
5 :115200 

I65 0  0 3تا 

 Stop Bitو  Parityتعیین 
0 :Parity None, Stop Bit 1 
1 :Parity None, Stop Bit 2 
2 :Parity Even, Stop Bit 1 
3 :Parity Odd, Stop Bit 1 

I74 0  فقط 0تعیین حافظه فرکانس هدف مدباس؛   0 1تا :RAM 1؛ :RAM  وEEPROM 
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 اندازی پروتکل ارتباطی مدباس راه   راهنمای

 (0x03/0x04( نقشه رجیسترهای خواندنی )۳

 Read Input Registersشوند. فرمان  خوانده می   Read Holding Registers (0x03)( با فرمان  ۲های جدول )آدرس 

(0x04)    فقط برای مقادیرActual/Input   0های  در بازهx0005    0تاx000E    0وx0064    0تاx006B    .قابل استفاده است

شود. ستون ضریب تبدیل، مقیاس مقدار دریافتی را  خوانده می   0x03فقط با فرمان    0x000Fدر آدرس    I74وضعیت  

 دهد. نشان می 

 
  های خواندنی نقشه رجیستر : (2جدول ) 

 ضریب تبدیل  شرح پارامتر  4xxxxمرجع  /    PDUآدرس  

0x0001 / 40002 Target Frequency x10 
0x0003 / 40004 Acceleration Time x10 
0x0004 / 40005 Deceleration Time x10 
0x0005 / 40006 Current x100 
0x0006 / 40007 Motor Frequency x10 
0x0007 / 40008 Voltage x10 
0x0008 / 40009 DC Link Voltage x10 
0x0009 / 40010 Temperature x10 
0x000A / 40011 Iq Current Component No Scaling 
0x000B / 40012 Id Current Component No Scaling 
0x000C / 40013 Vq Voltage Component No Scaling 
0x000D / 40014 Vd Voltage Component No Scaling 
0x000E / 40015 Error Code No Scaling 
0x000F / 40016 Modbus Frequency Memory Mode (I74) No Scaling 
0x0064-0x006B 

40101-40108 
Custom Parameters No Scaling 

 (0x06/0x10/0x17( نقشه رجیسترهای نوشتنی )۴

ترتیب برای  به   Read/Write Multiple Registersو    Write Single Register  ،Write Multiple Registersهای  فرمان 

شوند. شرایط و  زمان رجیسترهای کنترلی زیر استفاده می نوشتن یک مقدار، نوشتن چند مقدار یا نوشتن و خواندن هم 

 های بعد آمده است. محدودیت هر رجیستر در بخش

 تنظیم فرکانس هدف -0x0001آدرس ( ۴-1

 ؛ شودفرکانس هدف درایو استفاده میاین رجیستر برای تنظیم  •

فریدهنکته مهم در آدرس           داخل  )  یم: آدرس  اما بسPDUمدباس  است،  ها  HMI/PLCاز    یاری( صفرمبنا 

« است؛  PDUآدرس    ی ده+ مقدار ده   40001  مرجع = صورت »شماره  به   یل. تبددهندی م  یشرا نما  4xxxxشماره مرجع  

برابر   0x000Fو    40005برابر    0x0004،  40004  بربرا  0x0003،  40003برابر    0x0002،  40002برابر    0x0001  ینبنابرا

و   PDU  یتیب  16خام، آدرس    یممتناظر است. در فر  40108تا    40101با    یزن  0x006Bتا    0x0064است. بازه    40016

 شماره مرجع متناظر وارد شود.  خواهند،یم 4xxxxکه قالب  ییافزارها در نرم
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 اندازی پروتکل ارتباطی مدباس راه   راهنمای

 ؛ هرتز است  50.0معادل  500شود؛ برای مثال مقدار هرتز تفسیر می   0.1مقدار دریافتی در واحد  •

×F21تا  F23×10یا بازه  0مقادیر خام مجاز فقط  •   F21=50.0 Hzو   F23=5.0 Hzاگر هستند؛ برای مثال  10

 ؛ و شوندیرد م Exception 0x03با  یگرد یراست. مقاد 500تا  50  یا  0باشد، مقدار خام مجاز 

شود و فرآیند  روزرسانی می ، فرکانس به Multistepو    JOGهای خاص مانند  در صورت غیرفعال بودن حالت •

   شتاب یا کاهش سرعت بر همان اساس مدیریت خواهد شد.

 

 فرمان استارت، توقف و جهت حرکت  -0x0002آدرس ( ۴-۲

کند. مقادیر قابل  های عملیاتی درایو شامل توقف، حرکت راستگرد و حرکت چپگرد را کنترل می این رجیستر فرمان 

 . جدول زیر آمده استارسال در 

 0x0002مقادیر فرمان رجیستر (: 3جدول )

 توضیح  عملکرد  مقدار فرمان

0x01 کند.درایو را متوقف می توقف 

0x02  کند.اندازی میدرایو را در جهت راستگرد راه گردحرکت راست 

0x04 کند.اندازی میدرایو را در جهت چپگرد راه  گردحرکت چپ 

و زمان کاهش سرعت   0x0003، زمان شتاب در رجیستر  0x0001پس از مقداردهی اولیه فرکانس هدف در رجیستر  

شده پس از  ها نیست. فرکانس نوشته نیازی به ارسال مجدد آن   0x04یا   0x02، برای ارسال فرمان 0x0004در رجیستر 

دهد؛ فرکانس واقعی  شده فرمان را نشان می ره همان مقدار ذخی  0x0001شود و خواندن  حفظ می  RAMتوقف در حافظه  

وابسته است. رجیسترهای    I74شود. نگهداری فرکانس پس از قطع برق به مقدار پارامتر  خوانده می  0x0006موتور از  

0x0003  0وx0004  شده درایو بازنویسی شوند. فقط هنگام تغییر مقدار نسبت به پارامترهای ذخیره 

 

 تنظیم زمان شتاب  -0x0003آدرس ( ۴-۳

 ؛ ثانیه است  10.0معادل  100شود؛ برای مثال مقدار ثانیه تنظیم می  0.1زمان شتاب موتور در واحد   •

یا بیش از    0دهد؛ مقدار  ثانیه را پوشش می  6000.0تا    0.1است که بازه    60000تا    1مقدار خام معتبر فقط   •

 ؛ و شودیرد م Exception 0x03با  60000

 .شوداین زمان برای محاسبه افزایش گام فرکانس در جهت افزایش سرعت استفاده می  •

 . تنظیم شود  4باید روی مقدار  Frqبرای ارسال فرکانس هدف به درایو از طریق ارتباط مدباس، پارامتر  : توجه         

  3باید روی مقدار    drvهای استارت، توقف و جهت حرکت از طریق مدباس، پارامتر  اجرای فرمان  برای:  توجه       

 . تنظیم شود
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 اندازی پروتکل ارتباطی مدباس راه   راهنمای

 تنظیم زمان کاهش سرعت -0x0004آدرس ( ۴-۴

 ؛ ثانیه است 10.0معادل   100شود؛ برای مثال مقدار ثانیه تنظیم می 0.1زمان کاهش سرعت موتور در واحد  •

 Exception 0x03با    60000از    یشب  یا  0است؛ مقدار    60000تا    1همانند زمان شتاب، مقدار خام معتبر فقط   •

 ؛ و شودیرد م

 .شودی این مقدار برای کنترل نمایه کاهش سرعت موتور استفاده م •

 ( I74حافظه فرکانس هدف )پارامتر  -0x000F( آدرس ۴-5

شود فقط در حافظه موقت دریافت می   0x0001کند فرکانس هدفی که از مدباس در رجیستر  تعیین می   I74پارامتر  

 فرض این پارامتر صفر است. نگهداری شود یا علاوه بر آن در حافظه غیر فرار نیز ذخیره گردد. مقدار پیش

شود؛ پس از توقف برای استارت بعدی در دسترس است، اما پس  حفظ می   RAM: فرکانس هدف در  0مقدار   •

 شود؛از قطع برق یا بازنشانی بازیابی نمی 

شدن مجدد، برای  شود و پس از روشننگهداری می   EEPROMو    RAM: هر فرکانس هدف معتبر در  1مقدار   •

 گردد؛ فرمان حرکت بعدی بازیابی می

با    0x000Fرجیستر   • آن  مقدار  است؛  تبدیل  با    0x03بدون ضریب  و  نوشته   0x17یا    0x06  ،0x10خوانده 

 برای این آدرس مجاز نیست؛  0x04شود. فرمان می

به   1کند. تغییر از  ثبت می   EEPROMرا همان لحظه در    RAM، فرکانس فعلی موجود در  1به    0از    I74غییر  ت •

 ماند؛تا بازنشانی باقی می   RAMکند، ولی مقدار مقدار غیر فرار را پاک می 0

 شود؛ تطبیق داده می  F21و  F23شده با حدود فعلی پارامترهای شدن مجدد، مقدار بازیابیدر روشن •

 شود. کند؛ فقط تغییر واقعی مقدار ذخیره می ایجاد نمی   EEPROMرسال دوباره همان فرکانس، نوشتن اضافی در  ا •

 
 I74(: مقایسه رفتار حافظه فرکانس هدف در دو حالت 2شکل )
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 اندازی پروتکل ارتباطی مدباس راه   راهنمای

 

 

 

 جدول خلاصه رجیسترهای نوشتنی ( 5

صورت هر کدام را به   ی ، مقدار خام مجاز و شرط اجرا4xxxxقابل نوشتن، شماره مرجع    یکنترل  یستر پنج رج(  ۴جدول )

 .شودیرد م Exception 0x03. مقدار خارج از محدوده مجاز با دهدی نشان م یحصر

 خلاصه رجیسترهای نوشتنی(: 4جدول )

/ مرجع   PDUآدرس 
4xxxx 

 شرط اجرا و توضیح  مقدار خام مجاز نام رجیستر 

0x0001 
40002 

 فرکانس هدف یمتنظ
 F21×10تا  F23×10از  یا 0

 ( Hz 0.1)واحد خام: 

Frq=4  یهاو حالت JOG/Multistep 0باشند. مقدار  یرفعالغ  
استفاده   0x0002=0x01از  یاتیتوقف عمل یمجاز است؛ برا

 شود. 

0x0002 
40003 

 0x04 یا 0x01 ،0x02 فرمان استارت، توقف و جهت
drv=3  0؛ مقدارx01  ،0توقفx02  0گرد و حرکت راستx04  

 گرد است. حرکت چپ

0x0003 
40004 

 زمان شتاب تنظیم
 60000تا   1از 

 ( s 6000.0تا  0.1)

مجاز   60000از  یشب  یا 0است؛ مقدار  یه ثان 0.1خام  واحد
 .یستن

0x0004 
40005 

 زمان کاهش سرعت  تنظیم
 60000تا   1از 

 ( s 6000.0تا  0.1)

مجاز   60000از  یشب  یا 0است؛ مقدار  یه ثان 0.1خام  واحد
 .یستن

0x000F 
40016 

 1یا  0 (I74حافظه فرکانس هدف مدباس )
حافظه   1و  RAMفقط  0 یل؛ تبد یبضر بدون

RAM+EEPROM کندیرا فعال م. 

 جدول کدهای وضعیت و خطا  (۶

خطا   0xA001و    0xA000  ی. کدهادهد یخطا را نشان م  یو گاه   یعملکرد  یتوضع  یگاه   0x000E  یسترمقدار رج

جدول    ی واقع  یالف( از خطاها-5در جدول )  ینبنابرا  کنند؛یتوقف موتور را اعلام م  یاچرخش    یتو فقط وضع  یستندن

 . اند ب( جدا شده -5)

 الف(: کدهای وضعیت عملکردی )فاقد خطا( -5جدول )

 توضیحات  نوع وضعیت  کد وضعیت 

0xA000 START_CODE دهنده وضعیت موتور در حالت چرخش است. نشان 

0xA001 STOP_CODE حالت توقف است. دهنده وضعیت موتور در نشان 

است و پس    Hz 50.0معادل    500ارسال شود. مقدار    0x0001=500و سپس    0x000F=1ابتدا  :  مثال کاربردی         

عنوان  مقدار صفر را به   0x0006شود. در حالت توقف ممکن است  بازیابی می   0x0001از قطع و وصل برق نیز با خواندن  

 . فرکانس واقعی موتور نشان دهد

کاهش نیابد.    EEPROMاستفاده شود تا عمر    I74=0التغییر،  های فرکانس پیوسته و سریعبرای مرجع :  توجه         

 . شودبرای کاربردهایی مناسب است که فرکانس هدف فقط هنگام تغییر واقعی تنظیم می  I74=1ت حال



 

 
6 

 اندازی پروتکل ارتباطی مدباس راه   راهنمای

 ب(: کدهای خطای درایو-5جدول )

 توضیحات  نوع خطا  کد خطا 

0xA002 OCt_CODE   درصد حد مجاز. 200خطای اضافه جریان؛ بیش از 

0xA003 OLt_CODE  خطای اضافه بار؛ قابل تنظیم توسط کاربر در گروهF . 

0xA004 LVt_CODE  .خطای کاهش ولتاژ ورودی 

0xA005 OHt_CODE  .خطای اضافه دمای درایو 

0xA006 HWE_CODE افزاری. خطای ایراد سخت 

0xA007 OVt_CODE .خطای اضافه ولتاژ ورودی 

0xA008 POF_CODE .خطای تشخیص قطعی یک فاز از موتور 

0xA009 EST_CODE دهنده فعال شدن پایه نشانEmergency .در ترمینال ورودی 

0xA00B IOL_CODE   درصد توان نامی درایو در مدت یک دقیقه. 15خطای اضافه بار روی درایو؛ بیش از 

0xA00C ntC_CODE  .قطعی سنسور دما یا ایراد در عملکرد آن 

0xA00D CSE_CODE .ایراد در عملکرد سنسورهای جریان 

0xA00E EEP_CODE  .ایراد در عملکرد حافظه غیر فرار 

 شده پشتیبانیتابع ( کدهای 7

بیتی آدرس، تعداد و داده با   16اند. همه فیلدهای  ( خلاصه شده ۶کدهای تابع قابل استفاده در این نسخه در جدول )

گیرد. پیش از اجرای هر فرمان،  در انتهای فریم قرار می  CRCشوند و  ترتیب بایت بالا و سپس بایت پایین ارسال می

 شوند. طور کامل بررسی می شرایط کاری به  طول فریم، بازه آدرس، مقدار و

 شده (: کدهای تابع پشتیبانی6جدول )

 کاربرد و محدودیت  نام استاندارد کد تابع 

0x03 Read Holding Registers 
  1، از 0x000Fدر  I74(، شامل وضعیت 2خواندن رجیسترهای نگهدارنده و نقشه کاربردی جدول )

 مجاز نیست.  Broadcastرجیستر پیوسته؛  125تا 

0x04 Read Input Registers 
تا   1، از  0x006Bتا   0x0064و   0x000Eتا   0x0005های در بازه Actual/Inputخواندن مقادیر 

 مجاز نیست. Broadcastرجیستر پیوسته؛  125

0x06 Write Single Register 
؛ پاسخ عادی تکرار درخواست  0x000Fیا آدرس  0x0004تا   0x0001نوشتن یک رجیستر در بازه 

 مجاز است.  Broadcastاست؛ 

0x08 Diagnostics ها؛ کردن آنها و پاکآزمون ارتباط، خواندن رجیستر تشخیصی و شمارندهBroadcast .مجاز نیست 

0x10 Write Multiple Registers 
یا یک رجیستر  0x0004تا   0x0001نوشتن چند رجیستر پیوسته پس از اعتبارسنجی کامل؛ بازه 

 مجاز است. Broadcast؛ 0x000Fدر 

0x17 
Read/Write Multiple 

Registers 

یا یک رجیستر  0x0004تا   0x0001نوشتن و سپس خواندن در یک تراکنش؛ بخش نوشتن بازه 
0x000F  پذیرد؛ را میBroadcast .مجاز نیست 

0x2B/0x0E Read Device Identification  افزار؛ خواندن شناسه سازنده، کد محصول و نسخه نرمBroadcast .مجاز نیست 
 

 

، برای  0x04ای از  ، برای مقدارهای لحظه 0x03از    I74برای خواندن مقدارهای تنظیمی و  انتخاب سریع تابع:           

 0x17و برای نوشتن و خواندن در یک تراکنش از    0x10، برای چند رجیستر پیوسته از  0x06نوشتن یک رجیستر از  

 . برای شناسایی دستگاه است 0x2B/0x0Eیابی و برای عیب 0x08استفاده کنید. 
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 اندازی پروتکل ارتباطی مدباس راه   راهنمای

 ( 0x03/0x04( خواندن رجیسترها ) 7-1

 ؛ Slave Address | Function Code | Start Address | Quantity | CRCت:  ساختار درخواس •

 ؛ Slave Address | Function Code | Byte Count | Register Data | CRCساختار پاسخ:   •

  ی از پاسخ بررس یشپ یبازه درخواست یهاباشد. تمام آدرس  125تا   1از  یددر هر درخواست با یسترتعداد رج •

 و کند؛ی م یجادا Exception 0x02آدرس، پاسخ   یک یبودن حت  جازیرمو غ شوندیم

،  0x0001  یسترهایمجاز هستند. رج  0x006Bتا    0x0064و    0x000Eتا    0x0005  یهافقط بازه   0x04فرمان    در •

0x0003  ،0x0004    0وx000F    فرمان م  0x03با  درخواست  شوندیخوانده   .0x04  0  یبراx000F    پاسخ

Exception 0x02 کندی م یجادا . 

 ( 0x06/0x10( نوشتن رجیسترها ) 7-۲

نویسد و در پاسخ عادی، آدرس و مقدار درخواست را  بیتی را می  16یک آدرس و یک مقدار    0x06فرمان   •

 کند؛ تکرار می 

های نوشتنی است. حد پروتکلی تعداد  شامل آدرس شروع، تعداد رجیستر، تعداد بایت و داده   0x10فرمان   •

یا یک رجیستر   0x0004تا  0x0001است؛ با توجه به نقشه کاربردی این درایو، بازه پیوسته  123تا  1رجیستر 

 قابل نوشتن است؛  0x000Fدر آدرس 

شوند؛ بنابراین درخواست  ها، مقادیر و شرایط کاری پیش از نخستین تغییر اعتبارسنجی می همه آدرس   0x10در   •

 و شود؛ها نمی نامعتبر باعث اعمال بخشی از داده 

 Exception(،  ۴( باشد. هر مقدار خارج از محدوده جدول )۴مطابق جدول )  یقاًدق  ید با  یستر رج  هر   خام  مقدار  •

0x03 فرمان موردنظر،   یبرا یودرا یتو آماده نبودن وضعException 0x06 کندیم یجادا . 

 ( Diagnostics 0x08ها ) یابی و شمارنده ( عیب 7-۳

درخواست    Dataفیلد    ،0x0000جز زیرتابع  گیرد. به قرار می   Function Codeدر این فرمان، زیرتابع در دو بایت پس از  

 0x0000بیتی متناظر است. برای آزمون ساده مسیر، زیرتابع  16باشد. پاسخ شامل همان زیرتابع و مقدار  0x0000باید 

 را با یک داده دلخواه ارسال کنید؛ پاسخ سالم باید همان داده را بازگرداند. 
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 اندازی پروتکل ارتباطی مدباس راه   راهنمای

 Diagnosticsشده های پشتیبانی(: زیرتابع 7جدول )

 عملکرد و مقدار بازگشتی  نعنوا زیرتابع 

0x0000 Return Query Data گرداند و برای آزمون مسیر ارتباط مناسب است. های درخواست را با طول زوج، بدون تغییر بازمی تمام داده 

0x0002 Return Diagnostic Register دهد.دریافت کاراکتر را نشان میسرریز  1خطای ارتباط و بیت  0گرداند؛ بیت رجیستر تشخیصی را برمی 

0x000A 
Clear Counters and Diagnostic 

Register 
 کند.های مدباس را صفر می رجیستر تشخیصی و همه شمارنده

0x000B Bus Message Count شده با های دریافتتعداد فریمCRC   گرداند.صحیح را برمی 

0x000C Bus Communication Error Count  تعداد خطاهای ارتباطی شاملCRC  گرداند. نامعتبر، فریم ناقص و خطاهای دریافت را برمی 

0x000D Exception Error Count ها یا رخدادهای تعداد پاسخException  گرداند.را برمی 

0x000E Server Message Count شده برای آدرس درایو یا آدرس های معتبر دریافتتعداد پیامBroadcast  گرداند.را برمی 

0x000F Server No Response Count اند؛ گرداند که طبق پروتکل بدون پاسخ ماندههایی را برمیتعداد پیامBroadcast شود. در این شمارنده ثبت می 

0x0010 Server NAK Count  شمارندهNAK  برای سازگاری و توسعه آینده است؛ نسخه فعلی مسیر عملیاتی تولیدException 0x07   .ندارد 

0x0011 Server Busy Count های تعداد پاسخException 0x06  گرداند. ناشی از آماده نبودن وضعیت درایو را برمی 

0x0012 Character Overrun Count  گرداند. بافر یا دریافت کاراکتر را برمیتعداد رخدادهای سرریز 

0x0014 Clear Overrun Counter and Flag کند. فقط شمارنده سرریز، بیت سرریز رجیستر تشخیصی و پرچم داخلی مرتبط را پاک می 

 

 

 (0x17( تبادل اتمیک خواندن/نوشتن ) 7-۴

 Slave | 0x17 | Read Start | Read Quantity | Write Start | Write Quantity | Writeساختار درخواست:   •

Byte Count | Write Data | CRC ؛ 

  0x0001باشد. بخش نوشتن بازه    121تا    1و تعداد رجیستر نوشتنی از    125تا    1تعداد رجیستر خواندنی باید از   •

 پذیرد؛ و بخش خواندن فقط نقشه کاربردی رجیسترها را می  0x000Fیا یک رجیستر در  0x0004تا 

شوند.  از آن مقادیر خوانده می شوند؛ سپس نوشتن انجام و پس  ها، مقادیر و شرایط ابتدا بررسی می تمام آدرس  •

ایجاد  بنابراین مستر، نتیجه جدید را در همان پاسخ دریافت می کند و درخواست نامعتبر هیچ تغییر جزئی 

 را خواند؛  0x0006را نوشت و در همان تراکنش مقدار واقعی  0x0001=500توان  کند. برای مثال می نمی

ی تراکنش مدباس و اعتبارسنجی کامل پیش از نوشتن است و به اتمیک بودن در این راهنما به معنی یکپارچگ •

 و  های پردازنده نیست؛معنی قفل شدن وقفه 

 مجاز نیست. Broadcastاین فرمان با آدرس   •

در  شمارنده توجه:           می  0xFFFFها  زیرتابع  اشباع  یا  دستگاه  بازنشانی  با  و  می   0x000Aشوند    شوند. صفر 

و   Force Listen Only Modeو    Restart Communications Optionهای  زیرتابع  نیستند  فعال  نسخه  این  در 

Exception 0x03  کنندایجاد می . 
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 اندازی پروتکل ارتباطی مدباس راه   راهنمای

 (0x2B/0x0E( خواندن شناسه دستگاه ) 7-5

 Read Device. کدهای  Slave | 0x2B | MEI=0x0E | Read Device ID Code | Object ID | CRCساختار درخواست:  

ID    0ازx01    0تاx04  0شوند. کد  پشتیبانی میx04   گرداند. مقدار  فقط شیء درخواستی را بازمیProductCode   متناسب

 شود.افزار تولید می شده در زمان ساخت نرم با نوع ورودی و توان انتخاب

 (: اشیای شناسایی دستگاه 8جدول )

 مقدار فعلی پاسخ  نام شیء  شناسه شیء 

0x00 VendorName HipowerVSES 

0x01 ProductCode  وابسته به مدل؛ برای مثالK100-S1R5G 

0x02 MajorMinorRevision V1.0 

 

 

۸ )Broadcast  با آدرس صفر 

و   0x000Fدر    I74شود. بنابراین تنظیم  پشتیبانی می  0x10و    0x06های نوشتنی  فقط برای فرمان  0x00آدرس   •

 پذیر است؛ به چند درایو امکان  0x0001ارسال فرکانس هدف در 

نتیجه،  کند؛ حتی اگر نوشتن موفق نباشد. برای تأیید  هیچ پاسخی ارسال نمی  Broadcastدرایو پس از دریافت   •

، فرکانس هدفی که با  I74=1مستر باید بعداً با آدرس اختصاصی درایو رجیستر موردنظر را بخواند. در حالت  

Broadcast شود نیز در دریافت میEEPROM  ذخیره خواهد شد؛ 

با آدرس صفر مجاز نیستند و طبق قواعد مدباس، پاسخ    0x2B/0x0Eو    0x03  ،0x04  ،0x08  ،0x17های  فرمان  •

 و  کنند؛اس تولید نمی روی ب

 Broadcastشود. درخواست های سرور و شمارنده بدون پاسخ ثبت می معتبر در شمارنده پیام  Broadcastپیام  •

 شود.شود، ولی پاسخ ارسال نمی ثبت می  Exceptionصورت داخلی در شمارنده نامعتبر نیز به

 

 

 

 

 

                    .تمجاز نیس Broadcastاست. این فرمان با آدرس   0x81برابر  Conformity Levelمقدار توجه:          
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 اندازی پروتکل ارتباطی مدباس راه   راهنمای

 Exceptionهای ( پاسخ9

صحیح و آدرس آن برابر آدرس درایو باشد، ولی تابع، آدرس، مقدار یا وضعیت اجرای فرمان    CRCاگر فریم دارای  

 شود. یک می  Function Codeشود. در این پاسخ بیت بیشینه ارسال می  Exceptionمعتبر نباشد، پاسخ 

 مدباس Exception(: کدهای 9جدول )

 شرایط استفاده در این نسخه  عنوان استاندارد کد

0x01 Illegal Function 
Function Code  یاMEI شود، یا تابع خواندنی/تشخیصی با آدرس پشتیبانی نمیBroadcast  ارسال

 شده است. 

0x02 Illegal Data Address 
در   Device IDکند یا شناسه شیء آدرس یا بازه رجیستر در نقشه مجاز نیست، انتهای بازه سرریز می 

 نامعتبر است.   Individualدرخواست 

0x03 Illegal Data Value 
، زیرتابع  0/1خارج از  I74، مقدار رجیستر، مقدار Byte Countطول فریم، تعداد رجیستر، 

Diagnostics  یا کدRead Device ID  .نامعتبر است 

0x04 Server Device Failure 
رو شده  پس از اعتبارسنجی، عملیات داخلی خواندن/نوشتن یا تشکیل پاسخ با شکست غیرمنتظره روبه 

 است. 

0x06 Server Device Busy 
دهد؛ مانند انتخاب نبودن مرجع مدباس، فعال بودن  شرایط فعلی درایو اجازه اجرای فرمان را نمی 

JOG/Multistep  .یا انتخاب نبودن فرمان مدباس 

 

 

.  Slave Address | (Function Code + 0x80) | Exception Code | CRC Low | CRC Highساختار پاسخ:           

فر  CRCبا    یمفر  یبرا آدرس    یمنامعتبر،  دناقص،  دستگاه  به  پ  یا  یگرمتعلق  پاسخBroadcast  یامهر  ارسال   ی، 

                   .شودینم


